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版本 日期 描述 出图人

A 10-01-26 first version Feng

单位: mm

未标注长度及角度默认公差
EEDC-06-80U

M1

CN2.3

CN2.1

CN2.2
CN2.4

马达动力线：B+

马达动力线：B-

马达动力线：A+
马达动力线：A-
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CN4.1 电缆屏蔽线

CN4.2 预留

CN4.10 编码器0V DC输出

CN4.9 编码器+5V DC输出

CN4.8 马达编码器输入A-

CN4.7 马达编码器输入A+

CN4.6 马达编码器输入B-

CN4.5 马达编码器输入B+

CN4.4 马达编码器输入Z-

CN4.3 马达编码器输入Z+

编
码

器

线

（闭环马达）

后缀有-E1000/E2000才是闭环马达

开环马达没有编码器线（无需接CN41端口）

编码器对应接线（延长线直接对插，无需看定义）

Ever爱维编码器延长线（E208-EXXX）定义图

序号 定义 颜色

1 屏蔽 黑

2 NC NC

3 编码器Z+ 黄

4 编码器Z- 黄黑

5 编码器B+ 粉

6 编码器B- 粉黑

7 编码器A+ 白

8 编码器A- 白黑

9 +5V 红

10 GND 红黑

电机自身编码器出线颜色需查看电机PDF资料

CN1.1

CN1.2 P12-48Vdc
N12-48Vdc

GND

CN1

CN2
CN1L

CN4

CN3

CN6

+ -

线圈

触点（常开）

刹车线（非必要）
红

黑

刹车接线

共阳

CN3.12  OUT0_E（负）

P24
N24

CN3.11  OUT0_C（正）

+ -

线圈

触点（常开）

刹车线（非必要）
红

黑

刹车接线

共阴

CN3.12  OUT0_E（负）

P24
N24

CN3.11  OUT0_C（正）

Type_C调试口

需安装驱动
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CN3.1  IN3+（急停+）

CN3.2  IN3-（急停-）

CN3.10  OUT1_E（负）

CN3.9   OUT1_C（正）

CN3.8  IN0-（原点-）

CN3.7  IN0+（原点+）

CN3.6  IN1-（正限位-）

CN3.5  IN1+（正限位+）

CN3.4  IN2-（负限位-）

CN3.3  IN2+（负限位+）
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CN3.11  OUT0_C（正）

CN3.12  OUT0_E（负）

NPN接法
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CN3.1  IN3+（急停+）

CN3.2  IN3-（急停-）

CN3.10  OUT1_E（负）

CN3.9   OUT1_C（正）

CN3.8  IN0-（原点-）

CN3.7  IN0+（原点+）

CN3.6  IN1-（正限位-）

CN3.5  IN1+（正限位+）

CN3.4  IN2-（负限位-）

CN3.3  IN2+（负限位+）
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12
CN3.11  OUT0_C（正）

CN3.12  OUT0_E（负）

PNP接法

P24
N24

原点传感器信号线

正限位传感器信号线

负限位传感器信号线

急停信号线（另一端接0V）

P24
N24

原点传感器信号线

正限位传感器信号线

负限位传感器信号线

急停信号线（另一端接24V）

OUT0接刹车（需过继电器）

OUT0接刹车（需过继电器）
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CN3.13  未开放nc

CN3.14  未开放nc

CN3.13  未开放nc

CN3.14  未开放nc

15

16
CN3.15  未开放nc

CN3.16  未开放nc

15

16
CN3.15  未开放nc

CN3.16  未开放nc

CN5B
（IN）

CN5A
（OUT）

东莞爱维运动控制技术有限公司
http://www.aiweimotion.com/

接线参考图


